西安建筑科技大学仪器设备验收公告

（专用大型贵重仪器设备填写）

学校验收（招采）小组拟定于2021年12月6日对信息与控制工程学院自动化专业认证购置一批设备、校医院设备等进行行现场验收，情况如下：

BSN-LK001工业半实物综合控制系统设备
一、仪器设备名称：
BSN-LK001工业半实物综合控制系统设备
二、仪器设备照片（斜45°全景图）：
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三、仪器设备功能：
利用目前典型的可编程控制器完成对工业生产中典型案例的实物模型中的逻辑、模拟、过程、运动等的控制。
四、仪器设备用途及所服务实验项目：
基于半实物完成的训练任务包括： PLC认知实训（软硬件结构、系统组成、基本指令、接线、编程下载等）；时间继电器控制；步进电机定位控制；步进电机的速度控制；步进电机的正反转控制；伺服电机定位控制；伺服电机的速度控制；伺服电机的正反转控制；伺服电机和步进电机的综合控制；三相鼠笼式异步电动机点动和自锁PLC控制；三相鼠笼式异步电动机联动正反转PLC控制；三相鼠笼式异步电动机带延时正反转PLC控制；三相鼠笼式异步电动机Y/△转换起动PLC控制；变频器功能参数设置与操作；外部端子点动控制；变频器控制电机正反转；多段速度选择变频调速；变频器无级调速；外部模拟量方式的变频调速控制；基于PLC的变频器外部端子的电机正反转控制；基于PLC模拟量方式变频开环/闭环调速控制；基于PLC通信方式的变频开环调速；基于PC控制方式的基本指令编程练习；温度开环控制；温度闭环控制；机械臂控制；PLC与变频器网络通讯实训；工控组态软件应用；工业项目开发流程实验；工控设计选型实验；PLC场景布局实验；数据映射设置实验；电气图布局实验。

五、仪器设备操作规程：

触摸屏的安装固定，4个螺丝从箱盖穿入锁上安装扣子，勾拉住触摸屏即可：

[image: image2.jpg]


 [image: image3.jpg]



1．按钮接线方法：

  [image: image4.png]BHEZ  BTERE



     [image: image5.jpg]Bl BTELnIE



   

接线：可以电烙铁焊接，也可以用插针：

[image: image6.png]


   [image: image7.png]



2．继电器接线方法：
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接触器的线圈是接A1，A2：
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3．步进电机丝杆滑台

3.1 步进电机

             额定电流：0.9A

             步距角：1.8度

3.2  接线请按步进电机上面的标签标识A+，A-，B+，B-接线（NC是悬空）。
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3.3 丝杆滑台导程：8mm

3.4 步进驱动器电流设置到0.5A，1细分，默认是调节好了的，如下图开关位置。是调拨码开关，调节方法请见本说明书的最后面的附件：《步进驱动器说明书》。
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4．编码器

4.1参数

电压：5-24V，

脉冲：每转360P 

4.2接线方法：具体以编码器外壳上的标签颜色为准，红色VCC接24V正极，黑色0V接24V负极，白色A接PLC输入，请按发的PLC实验箱电气图纸接线，多余的线不用接单独用胶布包好以防短路。

增量型旋转编码器，AB两相。通过旋转的光栅盘和光耦产生可识别方向的计数脉冲信号。

输出：AB两相输出矩形正交脉冲，电路输出为NPN集电极开路输出型，此种输出类型可以和带内部上拉电阻的单片机或者PLC直接相连，如51单片机或者三菱PLC（PLC的输入方式应为开关接到0V起作用），注意：如果编码器不接到设备上无法直接示波器示波（集电极开路输出在没有上拉电阻的时候，是没有电压输出的）如要示波请在AB两相输出上加上两个上拉电阻；用途：用于测量物体的旋转速度、角度、加速度及长度测量。使用范围：适用于各种位移变化测量的智能控制、全自动定长自动铡皮机、钢筋定长裁剪控制器、民用的测身高人体秤、大学生比赛用机器人等。

注意事项：不要接错线，AB两相输出不要直接接VCC，否则，会烧输出三极管。

编码器输出信号图
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5.温度传感器热电阻、温度变送器、电加热器

5.1温度传感器热电阻：Pt100 ，测量范围0-100度，线L=1000mm

5.2温度变送器：使用电压：24VDC, 输入Pt100 ，测量范围0-100度，输出电压：0-10V DC

5.3干烧式铝制加热块80X55X20MM，固定在实验箱里面加热。电压220V, 功率60W，耐压值：1800V/S。加热器一定要插入铝受热块，才可以通电使用，否则会烧红烧坏加热器。

5.4热电阻和温度变送器接线： 热电阻红色线接右，绿线和蓝线（绿线）接中间，左边是输出0-10V接到PLC的模拟量输入端口。如下图：

[image: image13.jpg]



第二章 实训内容

一、下载PLC和触摸屏程序

1.打开博图TIA软件，用软件打开程序，下载程序。

2.用博途软件下载触摸屏程序时，有时因软件项目中的触摸屏与实物触摸屏的OS系统版本不一样，这是在使用西门子触摸屏中会经常遇到的情况，会提示：调整：其他版本的组件已经安装在目标设备上。目标设备上存在较新的不被兼容固件映像。如果更新操作系统，则配方数据，用户数据和部分系统设置将被永久删除，类似下图的情况：
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勾选选中，点下载，按博图软件的提示的默认的进行OS更新（固件映像更新），如果更新失败，可以用其它方法进行OS更新

二、西门子KTP 触摸屏OS更新方法

当下载触摸屏程序时，博图软件有时会自动提示需要更新触摸屏的OS，按提示做即可，如不能正常更新，也可以按下面方法OS更新，有多种方法

使用U盘做 OS 更新，例如：

打开博图软件，切换到项目界面，在存储卡(U盘)上右键，选择“在存储卡上创建 HMI OS 映像”（没有自动识别存储卡(U盘)的话，可以选择“添加用户自定义读卡器”来手动添加）。
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选择设备类型，然后点击“传送”。

把U盘插到触摸屏的USB口上。屏上电后 ，进入 Windows CE 操作系统，将自动显示Start Center。单击“Settings”按钮打开设置界面。
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 进入控制面板后，双击“Service & Commissionging ”。
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选择“OS Update”选项板，在界面中选择U盘设备，然后点击下一步箭头。
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在界面中选择镜像文件，点击下一步箭头。
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在界面中选择“Accept”按钮，开始更新。
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等它更新完成。OK ！ 

再去重新下载触摸屏程序进触摸屏。

三、异常提示情况

博途V15下载触摸屏KTP   400  Basic PN由于缺少面板映像，下载失败。请安装缺少的面板映像：
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解决方法：将发的触摸屏程序中的触摸屏硬件版本改成相应的V15版本，再编译，下载。[image: image1.jpg]
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如果还是不行，原因：您软件安装有问题。安装软件时没有安装面板映像安装缺少的面板映像，可以卸载软件，重新安装博途v15，重新安装博途v15，安装时所有的全部都要√勾上, 都要打√。
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四、连接好交换机的网线。

五、变频器参数设置

调节 P01=1，P10=1，P11=1，详细调节方法请看变频器说明书。

六、程序学习

运行时用PLC编程软件监视PLC运行，更容易理解程序看懂程序，如果熟悉指令就能看明白程序，程序上面有注释说明，如果不懂指令可以看发的PLC实验箱配套程序的讲解高清视频、PLC编程视频教程，光盘里面的下载链接里面有。

七、应用举例

触摸屏画面的使用操作举例，其它画面操作是类似的：变频器编码器计长定位画面：
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1.步进画面介绍： 

速度调节：设置滑台移动的速度，范围是2-1000。

移动距离：相对定位时是设置滑台每次移动的距离，绝对定位是设置滑台移动的实际绝对位置。

原点搜索：搜索原点

绝对定位: 绝对定位启动

相对定位：相对定位启动

停止：运动停止

复位：限位保护运行保护后按它可以复位，再进行其它操作。

定义：下（电机端，右）。上（非电机端，左）。

相对定位：

定义：下（电机端，右）。上（非电机端，左）。

设置速度调和移动距离, 例如：设置速度调节50，移动距离30，点相对定位按键，每次会向下（电机端，右）移动30mm ,如果移动距离设置为-30，点相对定位按键每次会反方向上（非电机端，左）移动30mm,如果指针移到滑台端部限位开关亮自动保护，必须设定移动距离-30，按一下复位按键，再点相对定位按键每次会反方向移动30mm，移动距离的正负值决定滑台移动的方向，运行中随时可以按停止。

2. 原点搜索：

定义：下（电机端，右）。上（非电机端，左）。

滑台在下方位置时（不在限位开关处），直接点原点搜索,滑台会向上移动搜原点 。

滑台在下方位置限位开关处时，点复位按键，再点原点搜索,滑台会向上移动搜原点。

滑台在上方位置时（不在限位开关处），直接点原点搜索,滑台会向上移动，遇到上限位开关会自动反向移动到原点开关搜原点。

滑台在上方位置限位开关处时，设置移动距离30，点复位按键，点相对定位，将滑台移出限位位置，再点原点搜索。

滑台在原点开关处时，原点开关灯是亮的，点原点搜索，滑台会向上移动，原点开关灯灭，反向转动，搜原点。

3．绝对定位：

定义：下（电机端，右）。上（非电机端，左）。

设置速度调和移动距离, 例如：设置速度调节50，移动距离30，点一次绝对定位按键，会向下（电机端，右）移动30mm ,如果点一次绝对定位按键也是不会动的，始终会在这个地方，

当再设置移动距离为100时，点一次绝对定位按键，会向下（电机端，右）移动70mm（100-30=70），

当再设置移动距离为50时，点一次绝对定位按键，会反方向上（非电机端，左）移动50mm（100-50=50），

当再设置移动距离为0时，点一次绝对定位按键，会反方向上（非电机端，左）移动到原点的位置。

当设置速度调节50，移动距离200，点绝对定位按键，，指针移到下端部限位开关亮自动保护了不能动，可以设定移动距离0，按一下复位按键，再点绝对定位按键每次会反方向即向上移动到原点位置

当设置速度调节50，移动距离  - 200，点绝对定位按键，指针移到上端部限位开关亮自动保护了不能动，可以设定移动距离0，按一下复位按键，再点绝对定位按键每次会反方向即向下移动到原点位置

温控画面：
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  附《步进驱动器说明书》
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树维综合教务管理软件

一、仪器设备名称：
树维综合教务管理软件

二、仪器设备照片（斜45°全景图）：
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三、仪器设备功能：
包含32个功能模块，其中18个核心功能模块包括课程管理、培养方案、教学任务、排课管理、选课管理、调停课管理及教室借用、考务管理、成绩管理、入校管理、学籍管理、学籍异动、教师管理、毕业审核、教学质量管理、系统管理、师生个人教学门户、家长功能、微信移动端；14个拓展功能模块包括转专业管理、大类分流、学业预警、辅修/双学位/第二专业学士学位、学业导师、学分认定、毕业设计（论文）、课程设计、实验管理、实习管理、学生投票及信息员管理、教材管理、网上报名、工作量计算。

四、仪器设备用途及所服务实验项目：
为完全学分制培养模式的全面实施、教学管理改革、教学管理服务水平的提高、教育教学质量保障体系的完善提供技术支撑。

适用于全校师生及教学管理人员，涵盖本科生培养全过程。

双工位手套箱

一、仪器设备名称：
    双工位手套箱
二、仪器设备照片（斜45°全景图）：
[image: image36.png]
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三、仪器设备功能：
米开罗那双工位手套箱是将高纯惰性气体充入箱体内，并通过循环系统清除掉其中的水、氧、有机气体等物质的实验室设备。主要功能在于对空气中的氧气、水分、有机气体的清除，创造一个无水、无氧、无尘的超纯环境。
四、仪器设备用途及所服务实验项目：
本设备应用于二次电池关键材料制备及电池封装等；主要服务于新能源材料与器件专业本科综合实验。
五、仪器设备操作规程：
1.给过渡仓补气，补气结束后关闭阀门； 

2.打开外仓门、将物品放入仓内、关闭外仓门； 

3.抽气、补气各三次(液晶屏、密闭瓶子等不能抽太大负压的，可酌情减少抽气时间，增加抽气次数)； 

4.调节箱体下压为-1，通过橡胶手套进入手套箱，打开内仓门，取出物品进行实验操作； 

5.实验完毕后将小过渡仓抽至负压状态，调节箱体下压为1，放置待用。

数字化X线平板探测器

一、仪器设备名称：
数字化X线平板探测器

二、仪器设备照片（斜45°全景图）：
[image: image38.png]



三、仪器设备功能：
该系统的数字平板探测器无需改变现有X射线摄影设备，可直接配合现有的X射线摄影设备的检查床与胸片架暗盒托架装置或者直接实现床面无滤线栅摄影，无需与高压发生器发生物理连接即可通过数字平板探测器对X线影像信息的采集、数字转换及发送，通过控制台对采集的X线数据进行处理、显示、打印及网络传输等。从而实现对胸部、四肢、头颅和腹部等各部位进行立位、卧位检查，尤其可方便对床旁、担架或轮椅病人的检查，完成高分辨的数字化成像。
四、仪器设备用途及所服务实验项目：
配合X射线机，用于人体摄影成像。

五、仪器设备操作规程：
将电池装入平板探测器电池槽内

打开平板探测器及成像系统电源

等待片刻，系统启动软件程序并自动校准

本地登记或刷新工作清单选择患者

选择曝光部位

摆位

曝光

图像显示

结束检查，图像上传到后处理工作站或PACS

点击[Fuji Film],选择“Shut down（结束系统）”

点击“OK”确认关机

将平板探测器内电池取出充电，并安装上电池盖
霍普金森50mm压杆测试系统

一、仪器设备名称：
霍普金森50mm压杆测试系统
二、仪器设备照片（斜45°全景图）：
[image: image39.jpg]eeco—

~~REDMI NOTE 9 PRO





三、仪器设备功能：
利用空气炮对短杆进行加速，使其撞击入射杆，使其产生应力波，通过测量入射波、反射波和透射波分析材料性能。
四、仪器设备用途及所服务实验项目：
设备用途：可用于岩石材料、混凝土材料等冲击和破坏特性分析等。

服务实验项目：国家自然科学基金青年基金、国家自然科学基金面上基金、省部级项目、校级项目等

五、仪器设备操作规程：

1、关闭发射器上的排气阀，开启气源；

2、连接电控箱与设备上的拉伸连接线束后，接通主电源。

3、启动控制触摸屏，在触摸屏上设置预定的进气压力后，按动面板上的进气按钮（或触屏上的启动进气按钮）进行进气操作，操作界面显示红色气源管路输入；

4、发射系统进气传感器检测压力到达设定要求后自动停止进气；

5、按动面板上的发射按钮（或触屏上的启动发射按钮）进行杆系的试验发射操作。

上述试验一次完成，重复上述操作过程，直至到压缩试验全部完毕后关闭总气源后再开启发射器上的排气阀结束试验，关闭总电源后断开连接线束。
采矿工程综合虚拟仿真系统

一、仪器设备名称：
采矿工程综合虚拟仿真系统
二、仪器设备照片（斜45°全景图）：
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三、仪器设备功能：
采矿工程综合虚拟仿真系统以数字矿山三维可视化系统为基础平台，建立真实矿山数据，矿山地理信息模型、矿床模型、矿山工程模型，以及矿山生产设备模型、工业场地模型、采矿工艺流程、采矿方法等，实现采矿工程矿山生产的高精度仿真与模拟。
四、仪器设备用途及所服务实验项目：
设备用途：用于学生模拟仿真实习与实验，以利于学生巩固和加深对地矿专业理论知识的理解，并为专业老师提供需要的培训。

服务实验项目：《金属矿床地下开采》和《金属矿床露天开采》课程实践，采矿工程专业学生实习和实验重要平台。

五、仪器设备操作规程：

1、打开连接网址，下载插件进行安装；

2、登录系统进行实验。

3、选择需要学习的模块，点击进入进行学习；

4、进入实验后按照语音提示进行实验操作；

上述实验一次完成，重复上述操作过程，直至到实验全部完毕后关闭系统结束实验。

Apogee 5500全数字彩色多普勒超声诊断系统

一、仪器设备名称：
Apogee 5500全数字彩色多普勒超声诊断系统
二、仪器设备照片（斜45°全景图）：
[image: image41.png]



三、仪器设备功能：
可对心脏、肝、胆、胰、脾、肾、眼球、甲状腺、乳腺、子宫及附件、膀胱、前列腺、前列腺结石、前列腺增生等全身性脏器进行检查，尤其对心血管疾病可进行三维成像及多种心功能测定。对各种心血管疾病及实质性脏器疾病和各种血管疾病、胃肠道疾病的诊断具有其独特的功能。

四、仪器设备用途及所服务实验项目：
设备用途：利用超声多普勒技术和超声回波原理，同时进行采集血流运动、组织运动信息和人体器官组织成像的设备。用于超声成像、测量与血流运动信息采集供临床超声诊断检查使用。

适用部位：腹部、产科、妇科、心脏、小器官、泌尿、血管、儿科、急诊、麻醉、其它。

五、仪器设备操作规程：

详见设备使用说明书。

欢迎有兴趣或对该仪器设备有需求的老师联系我处报名并一同参与验收工作。感谢您对学校仪器设备管理工作的支持！
